
 

 

 

 

หลักเกณฑ์ในการพผจารณาส าหรับการเลือกซ้ือเใร่ืองส ารองโฟฟ้า UPS 

 
ชนผดของเใรื่องส ารองโฟฟ้า UPS สามารถแบ่งโด้เป็น 3 ชนผด ดังนฝ้ใือ 

 

1. True Online UPS (Double Conversion UPS)  

เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำแบบนฝ้เป็นเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ ฌดฬหลักกำรท ำงำนของเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ UPS (ฬมอฝเอส) ชนผดนฝ้ใฟอ 

เใรฟ่องใอมอผวเตอร์ หรฟออภ ปกรณ์ต่ำงๆ ทฝ่ต่อเข้ำกับ ตัวเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำนฝ้จะโม่โด้รับกระแสโฮฮ้ำฌดฬตรงจำกสำฬโฮเลฬ เอรำะ

ระบบจะท ำกำรจ่ำฬกระแสโฮเข้ำสม่แบตเตอรฝ่ก่อน ก่อนทฝ่จะส่งกระแสโฮทฝ่มฝใวำมรำบเรฝฬบเข้ำโปฬังเใรฟ่องใอมอผวเตอร์ หรฟออภ ปกรณ์

ต่อเชฟ่ อมต่ำงๆ ฌดฬจะมฝอภ ปกรณ์ทฝ่มฝโว้ส ำหรับเป็นตัวปรับแรงดันโฮญห้มฝใวำมสม ่ำเสมอ ท ำญห้โม่มฝฌอกำสทฝ่จะเกผดโฮตก โฮเกผน โฮ

กระชำกโด้เลฬ ซพ่ งจำกทฝ่เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ UPS แบบนฝ้มฝรำใำทฝ่แองมำก จพงโม่เหมำะทฝ่จะน ำโปญช้กับอภ ปกรณ์ใอมอผวเตอร์

ฌดฬทั่วโปเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ (ฬมอฝเอส) ชนผดนฝ้เหมำะส ำหรับทฝ่จะน ำโปญช้กับอภ ปกรณ์ทฝ่จะเกผดใวำมฯผดอลำดโม่โด้เช่น เใรฟ่องมฟอแอทฬ์

, เซผ ร์ฮเวอร์, ตม ้ATM, ระบบใอมอผวเตอร์สฟ่อสำร, ระบบใอมอผวเตอร์กำรเงผน หรฟอธนำใำร เอรำะจ ำเป็นทฝ่จะต้องกำรใภณภำอของ

อลังงำนโฮฮ้ำทฝ่สมบมรณ์ UPS (ฬมอฝเอส) ทฝ่เป็นแบบ True Online UPS 

            

2. Standby UPS (Off line UPS) 

เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ UPS ชนผดทฝ่สองนฝ้ถฟอโด้ว่ำเป็นเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ ทฝ่มฝรำใำทฝ่ถมก ขพ้นอฬม ่กับฬฝ่ห้อของตัวเใรฟ่องส ำรอง

โฮฮ้ำ มฝขนำดเใรฟ่องทฝ่เลฎก และมฝใวำมซับซ้อนภำฬญนเใรฟ่องน้อฬทฝ่สภด ฌอกำสเสฝฬจพงน้อฬแต่ถ้ำเกผดเสฝฬขพ้นมำจรผงๆ กฎสำมำรถทฝ่จะ

ซ่อมโด้โม่ฬำกนัก แต่ถฟอว่ำมฝระดับกำรป้องกันปัญหำทำงด้ำนโฮฮ้ำต ่ำด้วฬ ใฟอสำมำรถทฝ่จะป้องกันโฮดับโด้อฬ่ำงเดฝฬว แต่ญน

ปัจจภ บันเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ UPS รภ ่นญหม่ๆ จะมฝวงจรทฝ่ญช้ญนกำรตรวจสอบใวำมฯผดอลำดของกระแสโฮฌดฬเมฟ่อเกผดปัญหำทำง

โฮฮ้ำขพ้น วงจรกฎจะสลับจำกกำรญช้โฮบ้ำนเปลฝ่ฬนเป็นโปจำกแบตเตอรฝ่ทฝ่โด้ท ำกำรส ำรองโว้ ซพ่ งระหว่ำงกำรสลับกระแสโฮนฝ้จะท ำญห้

เกผดปัญหำขพ้น และอำจท ำญห้ใอมอผวเตอร์เกผดปัญหำขพ้นโด้ ฌดฬจะโม่เหมฟอนกับแบบแรกทฝ่สำมำรถปรับระดับโฮญห้มฝใวำมสม ่ำเสมอโด้

เป็น UPS เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ ทฝ่หำโด้ฬำกญนปัจจภ บันแล้ว 

    

3. Line Interactive UPS เใรื่องส ารองโฟฟ้า  

แบบนฝ้เป็นเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำทฝ่เหมำะสมทฝ่จะน ำมำญช้ร่วมกับใอมอผวเตอร์ฌดฬทั่วโป หรฟออำจจะน ำมำญช้กับเซผ ร์ฮเวอร์ขนำด

เลฎกกฎโด้ เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ ทฝ่มฝรำใำโม่สมงมำก  มฝระดับกำรป้องกันทฝ่ถฟอว่ำอฬม ่ญนระดับทฝ่น่ำออญจเลฬทฝเดฝฬว ใวำมซับซ้อนของ

อภ ปกรณ์อฬม ่ญนระดับปำนกลำง กำรซ่อมบ ำรภงท ำโด้โม่ฬำกนัก ถฟอโด้ว่ำเป็น เใรฟ่องส ำรอง โฮฮ้ำทฝ่มฝในญช้มำก และญนปัจจภ บันมฝเใรฟ่อง

ส ำรองโฮฮ้ำ แบบนฝ้ออกมำจ ำหน่ำฬอฬ่ำงมำกมำฬ ญนส่วนของกำรท ำงำนของเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำชนผดนฝ้จะมฝกำรท ำงำนทฝ่ใล้ำฬๆ

เใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ แบบ Standby แต่จะมฝใวำมสำมำรถทฝ่สมงกว่ำ จะมฝกำรเอผ่มอภ ปกรณ์ทฝ่เรฝฬกว่ำ Stabilizer เข้ำโป ซพ่ งจะใอฬ

ตรวจสอบระดับแรงดันโฮฮ้ำทฝ่จะป้อนญห้กับอภ ปกรณ์ทฝ่ต่อเชฟ่ อมและใอฬท ำหน้ำทฝ่ใวบใภมระดับแรงดันโฮฮ้ำญห้มฝใวำมสม ่ำเสมอตลอด 

นับว่ำเป็นเใรฟ่องส ำรองโฮฮ้ำ ทฝ่เหมำะสมกับใภณมำกเลฬทฝเดฝฬว 
 


